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超混沌系统的逆系统滑模跟踪控制研究

高远,耿兆云,袁海英,赵宁

武汉理工大学信息工程学院，湖北武汉430070；广西工学院电子信息与控制工程系,广西柳州545006

Study on the Inverse System Sliding-mode Tracking Control for Hyper-chaotic System
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