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用于神经外科手术的磁共振图像导航机器人的兼容性研究 
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  Abstract  分析了磁共振图像导航微创外科手术环境对机器人的要求，提出了磁共振图像
导航机器人必须满足的结构和磁共振兼容性方面的特殊要求.探讨了MRI导航机器人的构型设
计及结构优化设计问题，实现了机器人结构兼容性设计.将机器人部件进行分类，并设计了相
应的磁共振兼容测试方法.通过在各部件兼容性测试中对水模信噪比的测试，实现了机器人磁
共振兼容性.
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