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  Abstract  主要研究了强化学习算法及其在机器人足球比赛技术动作学习问题中的应用．
强化学习的状态空间和动作空间过大或变量连续，往往导致学习的速度过慢甚至难于收敛．
针对这一问题，提出了基于T-S 模型模糊神经网络的强化学习方法，能够有效地实现强化学
习状态空间到动作空间的映射．此外，使用提出的强化学习方法设计了足球机器人的技术动
作，研究了在不需要专家知识和环境模型情况下机器人的行为学习问题．最后，通过实验证
明了所研究方法的有效性，其能够满足机器人足球比赛的需要．
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