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· 赵明富，董 宇，陈 艳，张小川  

基于DSP的足球机器人设计  

赵明富，董 宇，陈 艳，张小川

(重庆工学院电子信息与自动化学院，重庆 400050) 
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摘要  通过对目前国内常用足球机器人性能的分析，以提高机器人足球平台硬件系统性能为目标，设计了一种基

于DSP为控制核心，并结合Fuzzy-PID控制算法的足球机器人。实验证明，由于DSP存在运算速度快、接口丰
富、功耗低等优点，因此对足球机器人的运动性能、控制精度、实时性都有了极大的改善。  
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