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据《每日科学》网站4月9日报道，苏黎世联邦理工学院的研究人员首次制成了与细菌大小相当的微

型机器人，旨在帮助更多的病患恢复健康。 

 

这一机器人名为“人造细菌鞭毛”，能在研究人员的控制下进行游动。它们看起来仿若是带有细头

的螺旋状物体，如同小型螺丝锥一般游动在液体中。移动时，它们更像是笨拙的、生有鞭毛的细菌。虽

然外形与细菌相似，但这种机器人却不会引起人体疾病，而是致力于治愈更多的疾病。其长度约为25微

米至60微米，只能通过显微镜才能进行观测。 

 

研究小组的主导人员是苏黎世联邦理工学院机器人和智能系统专业的教授布拉德利·尼尔森。他表

示，研究人员不仅能控制螺旋的大小，还能控制构成螺旋的细条的滚动方式。人造鞭毛由铬镍金三层薄

膜组成，通过气相沉积法进行加工。与其他非磁性材料不同，镍是一种软磁体，可使“人造细菌鞭毛”

在磁场中以特定的方式发生移动。 

 

通过调整转动式磁场的力度和方向，并配合研究小组开发的软件，“人造细菌鞭毛”可实现向特定

目标的精确移动。前、后、上、下都不在话下，还可以旋转至各个方位，且无需光学检测等方式对其进

行实时追踪，以确保其行进路线的准确性。 

 

尼尔森表示，这种机器人不需要自身动力，也不存在任何移动部件。唯一关键的就是磁场，以保证

微磁头可不断地按正确方向向前运动。目前“人造细菌鞭毛”的游动速度为20微米/秒，大肠杆菌为30

微米/秒，尼尔森希望今后其移动速度可达到100微米/秒。 

 

“人造细菌鞭毛”可在生物医学领域得到广泛应用，诸如携带药物到体内的指定地点，移除动脉上

沉积的斑块，帮助生物学家更改细胞结构等。但这一研究仍处于初级阶段，在实际应用前还需要进一步

试验。 
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