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日本开发出一项新技术，可通过解析脑波及脑血流使类人机器人按照人脑的想象而动作。该技术今

后有可能运用于家务机器人。 

 

据日本共同社3月31日报道，新开发的装置由头盔状的传感器及长宽高分别为110、72和142厘米的

测量记录器构成。首先将人希望活动的部位设定为左右手、舌、脚。如果人设想使用左手的动作，脑波

及脑血流的变化便会参照事先存储的数据，使机器人举起左手。从人脑想象到机器人实际做出动作所需

时间为7～9秒。 

 

据悉，该技术今后有望应用于指挥机器人从事端菜、给植物浇水等家务。 

 

日本研发人脑控制机器人 有望应用于做家务
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