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德国科研人员最近开发出一种举止有分寸、不会伤人的工业机器人，可以解决在实际工业运用中机

器人误伤工人的问题。 

 

据德国媒体3月30日报道，汉诺威莱布尼茨大学科研人员日前向全德约40名工业界专家展示了这种

智能机器人，其关键之处有两个：一是它装有监视工作环境的电子元件。当发现周围有人或其他障碍物

时，机器人会自动减速，万一碰撞不可避免，机器人便会自动切换到安全停止状态；其次，这种机器人

还有一层“有触觉的皮肤”，能感知碰撞，一旦碰到人，这种“皮肤”的弹性会起到缓冲作用，从而减

少工人受伤的可能性。在场的工业界专家认为，这种顾及周边环境的智能机器人对中小企业很有吸引

力，因为中小企业的小批量生产需要所用机器人对不同的工作任务有较强的适应能力。 
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