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模拟沙漠动物的SandBot能够迅速穿越沙地。（图片提供:Chen Li等）  

对大多数车辆而言，一旦陷入沙地便无计可施，只有等待救援机械的到来。科学家如今研制出一种

机器人，能够模仿沙漠动物的移动，从而可以轻松地穿越这种松散的地形。如果加以完善，这种新的设

计将帮助下一代机器人——类似于地面和行星探测器——飞快地掠过连绵的沙丘。 

 

那些曾经驾驶车辆穿越松软沙地的人都有这样的经验，高速行驶的最终后果便是陷入绝望的“沙

沼”而无法自拔。在巨大的沙丘面前，JEEP和其他专业车辆有时也会显得力不从心。究其原因，就在于

车辆轮胎的重量使得松散的沙粒在其下方塌陷出一个空洞，并只能向轮胎提供很小的牵引力，使其无法

带动车体前进。一些机器人——例如美国宇航局（NASA）的火星漫游者——也面临同样的问题：如果它

们的“肢体”在松软的土壤上前进得过快，探测器便有陷进地面的危险；而慢速行驶则会让它们穿越这

种地带，却会浪费宝贵的时间。 

 

如今，由美国亚特兰大市佐治亚理工学院的物理学家Daniel Goldman领导的一个研究小组找到了一

个折衷的方法。他们注意到，许多沙漠动物——包括蜥蜴和蟑螂——的四肢并不是按照一种稳定的步速

穿越沙漠的。实际上，它们的四肢在与沙粒接触的过程中运动得非常缓慢，而在空气中直至再次接触地

面之前则运动得非常迅速。这使得沙漠动物能够快速前行且不会陷入沙粒中。 

 

研究人员在一部名为SandBot的“六肢”机器人的设计上使用了相同的原理——在围绕轮轴旋转的

同时，SandBot的3只“小脚”会在沙粒上缓慢运动，而另外3只“小脚”在下一步接触沙粒之前，则会

在空气中快速转动。经过1年的试验，SandBot最终在穿越一片由罂粟种子制成的沙漠时，其速度达到了

每秒钟30厘米，这一速度至少是火星漫游者的15倍。研究小组成员之一、佐治亚理工学院的物理学家

Chen Li表示，他们下一步打算在安装了轮子和其他附加物的机器人身上使用这项技术。 

 

NASA火星探测团队成员之一、康奈尔大学的行星科学家Robert Sullivan认为，这是一项有关交互

三脚步态运动的非常有趣的研究成果。Sullivan说，毫无疑问，对沙粒属性的进一步理解将有助于开发

更先进的机器人技术。但他表示，就目前情况来看，SandBot的速度对于现有行星探测器所需的速度而

言未免太快了。 

 

（群芳 译自www.science.com，2月10日） 

拜蜥蜴为师 “沙上飞”机器人问世
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