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成果摘要： 

弧焊机器人的应用是工业机器人应用工程的一个重要组成部分，新松公司设计制造的弧焊机器人工作站、焊接生产线项

目已多达百余个，广泛分布在汽车及其零部件制造行业、摩托车行业、工程机械行业等。采用机器人焊接是提高焊接质

量和生产效率，降低成本增加经济效益，改善工作环境减轻工人劳动强度，创造良好企业形象的重要手段，对企业的长

远发展具有十分重要意义。典型的弧焊机器人工作站通常由机器人系统、焊接系统、转台及变位机等周边装置、夹具、

安全装置等组成。多个弧焊机器人工作站有机结合在一起，构成弧焊机器人焊接生产线。 
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