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成果摘要： 

该成果采用光、机、电、计算机的综合集成技术，将视频数据采集功能、数据编辑处理功能、数据刻录存储功能、清扫

风管积尘功能、风管内壁喷雾消毒功能于一体；独立电动喷雾消毒，不外带气泵和气管，能独立完成风管内壁的有效喷

雾消毒工作；隐藏式的独立升降系统及蜗轮传动毛刷旋转系统，设计巧妙，升降高度达700mm，完全能清洗250～

700mm之间的各种风管；特制的耐磨高摩擦力非标加厚的传动履带，在确保机器人长时间、大工作量的前提下，同时

保证了机器人抓地的牢固性；2套完全独立的强大动力机构，能够越过高4厘米、坡度大于40的障碍，够在风管内实现

前进、后退、左转弯、右转弯、单方面行走距离可达30米以上，最快移动速度达10米/分钟，并能够在速度范围内进行

调节；视频采集系统将具有高清晰度CCD摄像头及LED照明灯设计成一个独立的整体，灯光可随摄像头的视角进行转

动，可以独立完成水平方向360度旋转，俯仰前后180度旋转，视频采集信号经过数字化装置处理后，可直接在计算机

上显示编辑和刻录存储。  
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