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成果摘要： 

  该项成果在识别方法、软硬件设计和系统集成方面做了大量的工作。系统的先进性和创造性在于：采用了视频总线

技术，研制开发出专用流水处理与计算单元。提出并实现了一次图像遍历完成的快速有效的边缘提取方法、区域关系描

述及特征提取方法。基于线段的稳定的局部特征集合选择。采用了区域边界的牛顿梯度最优化迭代算法，保证了定位精

度。提出了图像数据验证的新思想。对给定工件集合的识别率达100%。该成果的相关技术已投入实际应用，并取得了

可观的经济效益。 
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推荐成果

· 容错控制系统综合可信性分析... 04-23

· 基于MEMS的微型高度计和微型... 04-23

· 基于MEMS的载体测控系统及其... 04-23

· 微机械惯性仪表 04-23

· 自适应预估控制在大型分散控... 04-23

· 300MW燃煤机组非线性动态模型... 04-23
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