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成果摘要： 

长期以来，电力设备外绝缘表面积污引发的网络事故已经成为影响电力系统设备安全和可靠供电的一大隐患。加之户外

变电设备外绝缘自清洁能力差，每年就需要对电气设备外绝缘表面停电清扫一次。在目前电力供应日趋紧张的情况下，

停电人工清扫，不但费时费力，而且影响生产。220/330KV超高压带电清扫机器人则能有效解决这一难题，使得在不停

电的情况下，带电清扫成为可能。带电清扫机器人是一种高度绝缘的遥操作机器人，采用全液压驱动；机械部分包括移

动载体、升降平台、绝缘伸缩手臂、手爪和刷头；控制系统采用上下位机无线遥控方式；可以充分满足户外220/330kv

变电设备外绝缘清洗的要求。该成果适用电力系统的户外高压设备外绝缘的带电清扫作业，以避免由于停电对社会生活

和生产带来的影响及其人工清扫作业带来的繁重的体力劳动。 

220/330kV超高压带电清扫机器人

关   键   词：清扫 带电清扫 机器人 

所属年份：2006 成果类型：应用技术

所处阶段： 成果体现形式：

知识产权形式： 项目合作方式：

成果完成单位：上海交通大学

成果完成人：

完整信息

推荐成果

· 容错控制系统综合可信性分析... 04-23

· 基于MEMS的微型高度计和微型... 04-23

· 基于MEMS的载体测控系统及其... 04-23

· 微机械惯性仪表 04-23

· 自适应预估控制在大型分散控... 04-23

· 300MW燃煤机组非线性动态模型... 04-23

行业资讯

塔北地区

综合遥感技

轻型高稳

智能化多用途

稳态大视场

2001年土地利用

新疆特克斯河恰甫其海

用气象卫

天水陇南滑坡泥石流

综合机载红

成果交流


