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成果摘要： 

该成果的设计能够满足CA141车驾驶室后窗风洞焊接、Audi轿车后风窗及行李箱焊接的要求点焊机器人机械本体加工制

造与装配。开发适合点焊机器人本体和焊接工艺要求的实用、可行的机器人控制器，其性能测试、焊接工艺实验及应用

工程解决了机器人机械本体关键零部件(细长轴、齿轮等)的加工，能够满足现场条件的点焊机器人控制器，机器人焊接

工艺和机器人上线等。100kg点焊机器人可广泛应用于汽车制造等行业。 

100kg点焊机器人
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· 容错控制系统综合可信性分析... 04-23

· 基于MEMS的微型高度计和微型... 04-23
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