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成果摘要： 

  该系统包括手术规划系统、手术定位系统和远程手术系统三部分组成。手术规划系统为医生确定穿刺路径提供一种

简便、直观和高效的软件工具。该系统的输入为CT或MRI图像，输出为穿刺针的手术位姿。远程手术系统为医学专家实

施异地手术提供技术途径。该系统由网络通讯、视频传输、图形仿真、人机交互等部分组成，实现的主要功能包括远程

手术规划、手术模拟、手术监控和机器人遥操作。该成果将得到广泛应用。 
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