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成果摘要： 

对于家务劳动、患者看护、警卫服务、办公事务等各项服务工作而言，普通的工业机器人显得无能为力。人们正期待着

服务机器人进入上述领域代替人来完成各种复杂的作业及支援活动。课题组开发的家庭服务机器人主要功能是：1)防盗

监测；2)安全检查；3)家电控制；4)病况监视；5)家庭娱乐；6)报时催醒；7)电话接听；8)清洁卫生等。该服务机器人

可以分别通过近距离无线遥控，Internet和手机短信进行控制。技术指标或产品性能： 1)机械手臂：5个自由度手臂，

可以夹持物体；2)控制方式：无线遥控、Internet、手机短信；3)移动速度：0-0.2m/秒可调；4)尺寸：320×360×320

(mm)；5)重量：50kg以下；6)供电：市电供电，或(可充电)镍氢电池供电，连续运行10小时；适用范围及市场前景：

根据联合国欧洲经济委员会1999年10月在日内瓦发表的世界机器人市场预测报告，各种服务劳动由家庭服务机器人代

劳在10年内将成为普遍现象。装备了传感器、信息处理系统和机械手臂的家庭服务机器人可以承担各种各样的活动，如

吸尘抹地、收拾餐具、倒垃圾、看门或看护老弱病残者等工作。预计到2006年底，该产品国内外市场容量将达到5-10

万台。 
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