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成果摘要： 

  该项目为使机器人高效、可靠地完成作业，在其内部嵌入路径覆盖算法，使其脱离一般机器人随机清扫的模式，能

够记忆已走过的路径和遇到的障碍物位置，使机器人不遗漏地进行全区域清扫和不重复遇到同一个障碍物，实现了高覆

盖率，低重复率的清扫过程；为使机器人在电量过低情况下能够主动充电，通过自动寻找和对接算法程序实现自动对

接；同时，不采用高端产品使用摄像头等传感器使成本增高、结构变得复杂，从而降低了产品的价格，提高了性价比，

体现了产品独特的创造性和先进性。该项目所开发的家庭清扫机器人技术处于领先的水平，具有更高的性能价格比。 
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