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成果摘要： 

  该发明涉及利用并联机构作为推拿机器人的主体机构，可用于实现典型手法的按摩操作。该发明的目的是提供一种

满足多种空间推拿运动手法需要的机器人，以实现由机器人完成中医伤科治疗工作。该成果处于实验室研究阶段，并申

请了发明专利，专利号：03132071.6。将中医推拿治疗这一古老而又具有意义的工作变为由机器人来代替，这项工作

对中医医疗技术现代化具有重要的学术价值，并且由机器人完成中医伤科治疗工作具有重大的经济效益及社会效益并具

有广阔的应用前景。 
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