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成果摘要： 

该项目在原有旧涂胶系统进行改造，实现控制系统的创新。改造后控制系统采用AB公司的另一款高端的ControlLogix 

PLC控制器，具有更高的网络接口能力以及运算处理能力，可以在不断电的情况下随意更换模块，可以提供丰富的编程

指令，改造后机械系统应用3伺服电机台用于玻璃定位，1台用于玻璃抓取翻转。PLC通过Remote IO网络与机器人通

讯，将机器人的内部接口作为PLC的一个子站无缝的连接在一起，获取机器人多种状态信息作为机器人的状态监控。提

高了定位系统的精确性将直接影响涂胶的质量。突破了定位系统与机器人互锁通讯是改造项目的第一个难点。项目对各

种方案的可行性进行仔细分析研究，最终确定最优化的实施方案，将新的涂胶系统在给定的空间内顺利调试完成。 
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