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成果摘要： 

机器人视觉是一门新兴的发展迅速的学科，通过模拟人的视觉机理而给予机器人以视觉功能。该项目研究一套面向应用

环境的装置机器人视觉系统，研制开发具有多台摄机的多路切换电路的视频输入与A/D单元以及所需的外部电路，并且

编制一套视觉系统的识别软件。该项目不仅能用于装配机器人环境，也能用于其他相关有需求的领域。 

面向应用环境的装配机器人视觉系统
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