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7000米载人潜水器推进器故障容错控制分配研究 
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  Abstract  介绍了7000米载人潜水器推进系统的组成和推进器布置，描述了潜水器控制分
配问题，对推进器推力和期望控制量进行了归一化处理．根据载人潜水器的推进器布置，建
立了系统的控制分配模型，设计了推进器故障容错处理策略，研究了基于推力最小二范数的
载人潜水器控制分配求解方法．采用基于伪逆矩阵与定点分配的混合控制分配求解算法，在
半物理仿真平台上实验验证了控制分配求解算法的正确性和有效性．
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