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  Abstract  研究了飞机表面检查机器人系统结构及相关关键技术，提出了针对非对称异型
飞机表面爬行机器人的总体结构和关键部件，对机器人作业过程中的吸附、运动及检测功能
进行了分析，并给出了解决方案。研究了基于轨迹线性化理论的机器人路径跟踪控制算法，
并对基于视觉的飞机铆钉裂纹缺陷检测与识别方法。试验结果验证了算法的有效性，为飞机
蒙皮铆钉缺陷的自动在线检测提供了可行的途径。
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