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多移动机器人协调系统体系结构与相关问题 
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  Abstract  本文结合多机器人协调系统的研究现状,对其作了简要概述.从不同角度讨论了
多移动机器人协调系统的几种体系结构,并介绍了开发多移动机器人协调系统涉及的几个问题
和相关技术.

  Keywords   多机器人协调；移动机器人；体系结构；相关问题和技术   

  收稿日期 修回日期

  通讯作者  

  DOI  PACS:TP24  

 

 

相关文章( 无 )<<< 

[PDF全文]

[HTML全文]

发表评论

查看评论


