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光电混合处理系统在机器人视觉目标识别中的应用研究 
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  Abstract  分析了光电混合处理系统应用于机器人视觉识别的可行性和研究意义，评述了
光电混合处理系统在光学模式识别和机器人视觉识别领域中的研究现状．提出将JTC系统在机
器人视觉识别中的应用划分为五个研究层次，分析综述了与各类研究层次相关的形态学JTC和
三维JTC的代表性算法及JTC硬件结构，以此作为机器人视觉识别光电混合处理系统的研究基
础．
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