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成果摘要： 

智能移动式机器人，也叫自动导引车(AGV)，是由中国科学院沈阳自动化研究所承担的国家“863计划”课题。经过近

10年的研究、开发、转化、对接，工业智能机器人已从研究院所走向企业的生产车间。这种具有动态跟踪、自动对位提

升功能的机器人，在一汽轿车的“红旗世纪星”、柳州微型汽车厂总装生产线上大显身手，为企业提高柔性自动化水平

做出了贡献；在上海烟厂为烟叶立体仓库配套服务，其实现了全方位运输自动化。现在，中科院沈阳自动化所已开发出

5种型号的AGV产品，总数达61台。同日，来此进行验收的国家“863”自动化领域智 能机器人主题专家组，还通过了

机器人自动导引车(AGV)的企业标准。这预示着在导航精度、控制器的灵活性等方面达到国际水平，在动态跟踪技术的

研究上处于国际领先水平的技术和产品已进入大批量生产阶段，为具有中国自主知识产权的AGV产品产业化奠定了良好

的基 础。 
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