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基于胡须传感器的仿生机器人研究进展 
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  Abstract  在简要分析动物胡须的感知机理及其电路实现原理的基础上，着重介绍了国内
外仿生胡须机器人的研究现状．分析了仿生胡须传感器几个关键性的研究问题，如胡须材料
的研制问题、胡须触觉传感器的探测精度和制造工艺问题、胡须触觉传感器特有的控制算法
等问题，并给出了研究中存在的不足及其相应的发展趋势．
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