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基于机器视觉的切割机轨线实时跟踪算法 
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(上海大学机械电子工程学) 

  Abstract  本文从视觉跟踪系统的特点出发，研究了各种跟踪算法，提出了切向追踪、法
向靠近的视觉跟踪算法．通过对法向距离的有效控制，提高了系统的跟踪精度和跟踪速度，
实验结果表明该算法具有良好的跟踪性能．
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