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基于超声引导的微波消融治疗肝癌的机器人系统 
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  Abstract  超声引导微波消融治疗肝癌技术是一种微创手术，和传统的手术相比，具有安
全、无毒副作用、灭活效果好等优点。但目前在二维超声图像引导下存在微波天线定位不准
确，对医生技术与经验依赖强的问题，影响了治疗效果。本文针对上述问题开发了一套基于
超声引导的用于微波消融治疗肝癌的机器人系统，该系统主要有超声影响导航、穿刺机器人
和空间定位装置三个模块组成。通过该系统，医生术前可以三维重建出肿瘤区域，进行术前
穿刺针路径的规划，模拟出所需微波热场的大小。术中，通过肝脏内的血管将术前的肝肿瘤
模型和术中的病人实体内的肝肿瘤相匹配。通过机器人系统可以准确地将穿刺针送入到指定
的病灶位置进行微波消融。实验证明该系统的精度满足微波消融治疗肝癌的需求，该系统有
效地提高超声引导微波消融治疗肝癌的治疗效果。
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