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  Abstract  本文首先分析了单电机、双电机、三电机驱动移动载体的应用背景环境及优缺
点，然后从机电动力学角度，对多电机驱动管内移动载体的电机功率叠加性、移动载体越障
时系统电机功率的负反馈特性及机电耦和特性进行了理论分析．
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