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基于局域网的多水下机器人仿真系统设计与实现 
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  Abstract  多水下机器人仿真系统是一个能够对多水下机器人系统的体系结构、协调控
制、路径规划、学习算法等进行演示验证的分布式实时数字仿真系统，是开展多水下机器人
技术研究的基础和有效手段．讨论了应用基于局域网的分布式仿真技术来解决多水下机器人
系统仿真的问题，并详细说明了仿真系统的硬件组成和软件总体设计．
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