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  Abstract  针对军事、反恐等领域遥操作机器人特点，首次系统地提出竞争型机器人遥操
作系统的概念，并将其与传统协作型机器人遥操作系统进行比较分析，从而得出竞争型机器
人遥操作系统的研究重点和特点．在此基础上，构建了一个基于网络的竞争型机器人对弈系
统，为今后该方向的研究提供了新的思路．
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