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基于有限状态机的空间对接仿真平台控制系统设计 
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  Abstract  给出了一种基于分层式有限状态机的五自由度空间对接仿真平台控制系统设计
方法，对状态机进行了扩展定义．增加了一个定义于状态上的变量属性集合，使其有利于系
统的代码实现．结合控制系统采用的10 ms定时中断机制，将状态机层次划分到了可以分析每
个10 ms硬件中断程序所需实现的控制功能状态及其转移、继承关系的程度，可以更清晰地设
计出中断程序所需要的构成结构．系统的实际应用结果证明了上述方法的有效性．

  Keywords   有限状态机；实时控制系统   

  收稿日期 修回日期

  通讯作者  

  DOI  PACS:TP24  

 

 

相关文章( 无 )<<< 

[PDF全文]

[HTML全文]

发表评论

查看评论


