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面向灵巧手的三指五自由度数据手套BHG-1设计及实验研究 
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(北京航空航天大学 机器人研究所) 

  Abstract  遥操作方法是用于控制具有通讯大延迟系统的一种方法，数据手套是其中的重
要设备．本文介绍了北航机器人研究所建立的遥操作臂手集成系统及面向三指灵巧手的数据
手套的设计、实验研究．
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