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  Abstract  由于市场全球化的竞争，机器人的应用范围要求越来越广，而每种机器人的构
形仅能适应一定的有限范围，因此机器人的柔性不能满足市场变化的要求，解决这一问题的
方法就是开发可重构机器人系统．本文介绍了可重构机器人的发展状况，分析了可重构机器
人的研究内容和发展方向．
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