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球形机器人的圆周运动分析 
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  Abstract  用Kane方法对球形机器人的圆周运动进行运动学和动力学分析，推导出动力学
模型．用Ⅲ型球形机器人对该模型进行仿真和实验，仿真和实验的结果验证了球形机器人圆
周运动分析的正确性．

  Keywords   球形机器人；运动学；动力学；Kane方法   

  收稿日期 修回日期

  通讯作者  

  DOI  PACS:TP24  

 

 

相关文章( 无 )<<< 

[PDF全文]

[HTML全文]

发表评论

查看评论


