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室内服务机器人导航方法研究 

陆新华   张桂林    

(华中科技大学图像识别与人工智能研究所智能控制实验室) 

  Abstract  本文对近年来室内服务机器人的导航研究进行了综述并给出了一些商业机器人
的实例．首先简单介绍了当前导航系统的特点、分类、工作原理等，然后比较详细的介绍了
一些相对较为成功的导航数据处理方法．最后根据该领域内已经取得的成果以及进展情况预
测了今后室内服务机器人的发展方向．
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