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  Abstract  首先，介绍了生物社会中的群体智能．接着，讨论了群体机器人技术中的群体
控制、群体通信和群体形态等主要研究内容及其发展趋势，并介绍了群体机器人系统的几个
典型任务环境．最后，通过一个物体搜集任务的仿真实例来说明群体智能设计原则在多机器
人系统中的应用．
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