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三维视觉传感器多视角曲面测量数据的一种配准拼接方法 
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  Abstract  本文提出一种将三维视觉传感器多视角曲面测量数据进行拼接从而获得被测物
体整个表面模型的方法．首先在给定不同视角之间初始坐标旋转矩阵R和平移矢量T的基础
上，采用一种迭代配准方法求解更为准确的R和T，从而将不同视角下测量三维数据转换到同
一坐标系下；然后通过引入三维空间的球坐标系,将配准后物体表面数据按其空间角度进行网
格化处理，得到覆盖整个物体表面的数据网格．本文最后给出了配准建模实例．
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