
 
    1999, Vol.21, No.4:277-281 ISSN    

论文与报告 

 

线结构光视觉传感器与CMM集成的一种标定算法 
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  Abstract  建立了视觉传感器仿射坐标系，在给出仿射坐标系与CMM坐标系初始转换矩阵
的条件下用函数逼近方法拟合出视觉传感器映射关系，并在此基础上采用基于目标特征点的
优化算法来反复修正仿射坐标系与CMM坐标系之间的转换关系，使坐标转换矩阵估计参数收敛
于最小二乘意义下的最优值，实现了视觉传感器建模及其与CM M的集成．本文最后给出了标
定实验结果．
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