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手控器的性能和评价方法 
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  Abstract  手控器是主从遥操作系统的关键设备，它不仅是从机械手进行实时运动控制的
输入设备，而且是将从机械手与未知环境之间的相互作用力提供给操作者的力觉遥现装置，
是人与机器人之间建立紧密动态耦合的重要接口．因此，其性能的好坏，直接影响遥操作系
统的操作性能．近年来，在手控器研制方面的文章已发表不少，但很少涉及对手控器进行评
价的方法和量化指标．这种目标的模糊性必然造成某些设计上的盲目性．本文作者在总结多
年来对手控器研制和试验工作经验的基础上，试图对这个问题进行比较深入的探讨，初步提
出了一套评价方法和量化指标．
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