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提高柔性机器人运动状态下固有频率的一种方法 
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  Abstract  对提高柔性机器人运动状态下的固有频率进行了研究．首先分析了影响柔性机
器人固有频率的因素，得出了在结构参数不变的情况下，可以通过适当调整运动参数来提高
机器人固有频率的结论；然后研究了机器人的初始位形与运动参数的关系，提出了通过规划
机器人的初始位形来调整运动参数从而提高机器人在运动状态下的固有频率的方法，并且给
出了相应的算法；最后通过数值仿真验证了该方法的有效性．
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