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双平面导航机器人系统在不同骨科适应症中的应用研究 
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  Abstract  从双平面定位算法和模块化导航机器人两方面阐述了双平面导航机器人系统．
该系统通过对映射算法和导航机器人结构的调整，来适应不同的骨科适应症．本文从工作空
间、投影模型、定位算法、临床实验及评价指标等方面介绍了双平面导航机器人系统在胫骨
髓内钉、股骨髓内钉、股骨颈空心钉和骨盆骶髂关节螺钉这四种不同的骨科手术适应症中的
应用研究情况．

  Keywords   计算机辅助骨科手术；空间定位；医用机器人；髓内钉股骨颈空心钉；骶
髂关节螺钉   

  收稿日期 修回日期

  通讯作者  

  DOI  PACS:TP24  

 

 

相关文章( 无 )<<< 

[PDF全文]

[HTML全文]

发表评论

查看评论


