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  Abstract  本文介绍了一个新型的自动划线切割系统：基于离线编程的型材划线切割机器
人系统。系统主要特点：模块化设计、充分利用计算机接口、离线编程在线控制、自动编排
加工顺序、机器人函数的远程过程调用。该系统的成功研制，对工业机器人工作站的设计和
研究具有实用的参考价值．
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