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虚拟现实辅助机器人遥操作技术研究 
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  Abstract  本文以水下机器人的遥操作作业为应用背景，提出并实现了虚拟现实技术和视
觉感知信息辅助机器人遥操作实验系统．该系统使用了CAD模型和立体视觉信息完成遥操作机
器人及其作业环境的几何建模和运动学建模，实现了虚拟作业环境的生成和实时动态图形显
示．采用了基于立体视觉的虚拟环境与真实环境的一致性校正、图形图像叠加、作业体与环
境位姿关系建立、基于网络的监控通讯等关键技术．在这个实验系统中，操作人员可利用所
生成的虚拟环境，在多视点、多窗口作业状态图形和图像显示帮助下，实时动态地进行作业
观测与机器人遥操作与运动规划，为先进遥操作机器人系统的实现提供了经验和关键技术．
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