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水下机器人多功能作业工具包 

滕宇浩   张将   刘健    

(中科院沈阳自动化所) 

  Abstract  本文首先阐述了水下机器人作业工具包的重要性，重点研究了水下机械手的原
理、功能及两种主要结构．并以沈阳自动化所研制的缆控水下机器人为背景，讨论了水下作
业工具包的一些专用工具的原理及其结构．
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