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水下机器人嵌入式基础运动控制系统 
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  Abstract  从硬件和软件两方面详细地讨论了水下机器人嵌入式基础运动控制系统的体系
结构,从根本上改变了以往水下机器人运动控制系统依靠上位机与下位机相结合的体系结构.
同时详细阐述了水下机器人基础运动控制的整个信息流程.最后通过海上试验验证了整个基础
运动控制系统的可行性和可靠性.
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