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一种用于锁定髓内钉的新型计算机辅助整形外科系统 
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  Abstract  介绍了一套用于整形外科的全自动机器人系统．该系统中的并联机器人取代了
传统的复位工具，并提出了一种简单、准确的基于几何模型的对准方法，得到一条能够穿过
髓内钉远端孔的三维路径，引导串联机器人锁定髓内钉．实验结果表明，该系统有足够的定
位精度和稳定性，并可以大大减少手术所需时间．
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