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移动机器人即时定位与地图创建问题研究 

迟健男   徐心和    
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  Abstract  基于环境特征的移动机器人即时定位与地图创建是机器人领域的开放性课题.
本文从环境特征提取、定位与地图创建、数据相关三个方面对移动机器人即时定位与地图创
建问题进行了综述.对移动机器人定位问题作了概述.探讨了室内环境下特征提取方法.详细地
论述了定位与地图创建中面临的主要问题及其解决方法;阐述了数据相关问题的基本思想.最
后,根据近期文献指出了该领域今后的研究方向.? ?
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