
 
    2005, Vol.27, No.2:163-167 ISSN    

论文与报告 

 

一种运动旋量逆解子问题的求解及其应用 
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  Abstract  旋量理论在机器人运动学逆解过程中将运动方程分解为若干子问题，目前常见
的子问题组合并不能完成所有机器人的逆解问题．本文提出了在机器人逆解过程中会遇到的
另一种子问题的解法，并给出构造该子问题的限定条件．运用该解法，给出具有RTS运动链并
联机器人的运动学逆解方法，并归纳出利用未知量组中对参考点起相同作用的旋量组合来简
化计算的方法．该子问题的解决扩充、便利了旋量理论在机器人运动学逆解中的应用．
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