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用于髓内钉锁钉手术的矫形外科机器人系统 
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  Abstract  介绍了一套用于髓内钉远端锁钉的矫形外科机器人系统.给出了其结构和功
能、视觉标定方法，并对机器人的结构特点、运动学及其控制结构进行了详细的分析说明．
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