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成果摘要： 

应用仿生学原理，参考变体行进类生物体的运动规律，研究出适于人体肠道环境驱动运动，并携带相应工具完成设定操

作的微型多节仿生压电蠕动医用机器人系统原理样机。研究了微型多节仿生压电蠕动医用机器人系统的时域数学模型，

求得其运动规律；研究了机器人的结构形式、驱动模式及实现方案；建立了机器人的运动及动力学模型；研究压电驱动

单元件运动、动力学方面的规律，实现了机器人的运动；利用形状记忆合金研制机器人前舱姿态控制装置；对微型多节

仿生压电蠕动医用机器人系统在模拟人体肠道环境下进行综合性能测试，深入开展了有关驱动、控制、对环境的适应性

等方面试验研究。 

微型多节仿生压电蠕动医用机器人系统研究
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